Opis aplikaciji

Przedmiotem aplikacji byta modernizacja uktadustenia i zasilania koparki KWK106.
Prace remontowe obejmowaty rowhiene mechanizmy koparki.

W celu zwgkszenia funkcjonaln@i i zmniejszenia awaryjsoi zdecydowano gina
zamontowanie falownikébw do sterownia gdpmi oraz sterownika PLC z panelem
operatorskim. Prace remontowe obejmowaty momiawych przygotowanych wcasej
szaf i pulpitu, podiczenie ich i uruchomienie z prébami produkcyjnymi.

Aparaty zostaty dobrane zgodnie z wymaganiami kdiesraz przedstawionymi danymi
technicznymi.

Ze wzgkdu na unifikagt aparatury w zaktadzie, elementy automatyki igagpdobrano z
ofert firmy Siemens:

- sterownik programowalny S7-300,

- panel operatorski kolorowy, dotykowy TP177B 5,7”

- przemienniki czstotliwosci Micro Master 440

Pozostate aparaty zostaty dobrane w oparciu ogdiiemty Schneider Electric:

- wytaczniki Compact NSX, wwylczniki silnikowe i podstawy bezpiecznikowe

- lampki, przyciski i kolumna sygnalizacyjna

- styczniki i przekaniki

- szafki Sarel Specjal 3D

Ze wzgkdu na warunki w miejscu moriia gtdbwne szafy z aparaturoraz pulpit
operatorski zostaty wykonane na zamowienie.

Zasilania automatyki i sterowania z sieci 500V lreavano za pomactransformatorow
500/230V firmy Elhand.

Budowa i dziatanie.

Przedstawiona koparka KWK 106 sjudo pobierania materiatu z hatdy i transportowania
go na przenmik tasmowy maszyny przesiewggej i rozdrabniajcej. Koto czerpakowe
oznaczone na zgiu cyfra ,1” obracajc sk pobiera materiat a nagnie wysypuje na
podajnik odbierajcy ,2”. Z podajnika odbieragego tadunek przesypujessia podajnik
zatadowczy ,4” ktory taduje materiat nataociag nasgpnej maszyny.
W celu poprawienia parametréw pracy i sterowniagddqta czerpakowego wypasano
w przemiennik cgstotliwosci.
Gtéwna czé¢ koparki (nadwozie) z kabinami, i ramieniem kotemgmakowego obracaj
sie¢ razem wokot osi koparki. Obrét nadwozia nie powedzmiany potagenia podajnika
zatadowczego.
Zaréwno napd obrotu nadwozia jak i podajnika odbieg@go w trakcie modernizacji
wyposaono w przemienniki ggtotliwosci  co  znacznie poprawito  precyzj
manewrowania.
Napedy jazdy g niezalene dla kadej gsienicy i mana jezdzi¢ koparka zajczapc je
razem w tym samym kierunku lub obréga przy innych kombinacjach zgdzania.
Po zaiczeniu obrotdw kota czerpakowego orazmacihgéw operator wykonuje
povvtarza.icy sk cykl operaciji:

podniesienie kota czerpakowego
- dojechanie do hatdy
- obrét kopark wraz z kotem czerpakowym o okleny kat
- opuszczenie kota czerpakowego
- obrot kopark o okrelony kat w druga stroa
- opuszczenie kota czerpakowego



- po osagnigciu dolnego potgenia (zebraniu warstwy) ngpuje ponowne podniesienie
kota czerpakowego i podjazd do hatdy

Zdj ecia ponizej przedstawiaja modernizowam koparke KWK 106:

koto czerpakowe

podajnik odbierajcy

sitownik zwodzenia kota czerpakowego
podajnik zatadowczy

mechanizm zwodzenia podajnika zatadowczego
tozysko obrotu nadwozia

tozyska obrotu podajnika zatadowczego
gasienice do jazdy kopaik

kabina operatora

O kabina rozdzielni
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Zdj ecia ponizej przedstawiajg ekran giowny panela operatorskiego oraz pulpit
| Ustawienia | Koparka KWK 106 Alarmy
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Zmodernizowany pulpit z panelem operatorski dajeerafwrowi wegksze maliwosci
sterowania i monitorowania pracy koparki.

Na panelu zawarteaskomunikaty o stanach alarmowych, ostrzegawczyeghz bpacy
poszczegolnych podzespotow. W zaleici od stanu podzespoty na rysunku uproszczonym
przyjmuja odpowiedni kolor (zielony-pracazotty-komunikat lub ostrzeenie, czerwony-
alarm).

Na panelu gtownym zebrane zostaty informacje igtqirey normalnej eksploatacji koparki
takie jak tryb pracy, stan wadznikéw kraicowych, wskazéwki dla operatora orazqy i
temperatura oleju.

Komunikaty alarmoweasdostpne po otwarciu osobnego okna.

W ustawieniach zadajemy parametry dotypez temperatury oleju oraz automatycznego
smarowania.

Podsumowanie

Remont i modernizacja sterownia miala przygotdovkaparke do dalsze] eksploatacji i
wyeliminowa najcz:sciej wyskpujace w przeszici utrudnienia i problemy.

W miejscach gdzie bylo to nieglne zastosowano przemienniki e¢siotliwosci
umazliwiajace ptynny rozruch i regulagpredkosci.

Zastosowanie sterownika PLC pozwolito ngscrowe zautomatyzowanie sterownia i lepsze
monitorowanie stanu koparki.

Przeprowadzone préby potwierdzity prawidtowe dzigai funkcjonalnéé zastosowanych
rozwigzan.



